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คุณสมบัติทั่วไป

เปนชุดคอมพิวเตอรประมวลผล (Embedded Processor) การปรับสัญญาณไฟจราจรแบบ 

Adaptive พรอมระบบปฏิบัติการซอฟตแวรประมวลผลระบบสัญญาณไฟจราจร Real Time Traffic Data 

สําหรับควบคุมระยะไกล
Embedded Processor มคุีณสมบติัดังน้ี

1. เปนอุปกรณชนิด Industrial grade สามารถทํางานในสภาวะภายนอกที่มีอุณหภูมิสูง ออกแบบมาเพ่ือใช

งานกับตูสัญญาณไฟจราจรไดเปนอยางดี

2. รองรับการเชื่อมตอเพื่อต้ังคาหรือดูผลการทํางานทางไกลผานเครือขายส่ือสาร 

3. หากมีขอขัดของสามารถแจงเตือนไปยังผูใชงานได

4. สามารถแจงปญหาไปยังศูนยขอมูลเมื่อพบวาไมสามารถเชื่อมตอกับอุปกรณตรวจจับได

5. รองรับการเชื่อมตอผานพอรต Ethernet IPv4 จํานวน 1 ชอง

6. มพีอรต Output จํานวน 1 ชอง Output 

7. การเชื่อมตอ Interface ผานทางพอรต RS-485

8. มี GUI สําหรับการต้ังคาอุปกรณและการตรวจสอบการทํางาน

9. รองรับแรงดันขนาด 12V – 48V หรือผานพอรต PoE

10. อุปกรณทํางานไดที่อุณหภูมิ 0oC-60oC และที่ความชื้นสัมพัทธ 0-90%

11. มีระบบปฏิบัติการแบบ Linux
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Product Description:
Embedded Processor
ชุดอปุกรณสําหรับควบคุมระยะไกล Embedded Processor พรอมซอฟตแวรประมวลผลระบบสัญญาณ

ไฟจราจร Real Time Traffic Data

Model : EMBED CPU SW

Product Profile of FORTH Traffic System
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ซอฟตแวรประมวลผลระบบสัญญาณไฟจราจร Real Time Traffic Data มีคุณสมบัติดังน้ี

• สําหรับทางแยกระบบตองมีการควบคุมแบบปรับตัวได (Adaptive Control) ที่สามารถคํานวณสัดสวน

สัญญาณไฟจราจร (Split) และรอบสัญญาณไฟจราจร (Cycle Length) ที่เหมาะสมที่สุดในทุกรอบสัญญาณ

ไฟจราจร โดยใชขอมูลปริมาณการจราจร (Traffic Volume) จากเคร่ืองตรวจตรวจวัดหลัก (Primary 

Detector) และใชขอมูลความลาชา (Delay) หรือความยาวทายแถว (Queue Length) เพ่ือชวยคํานวณให

ดีย่ิงขึ้น (ในกรณีที่มีการติดต้ังเคร่ืองตรวจวัดขั้นสูง (Advanced Detector))  และระบบจะตองสามารถ

เรียนรูจากรอบสัญญาณไฟจราจรที่ผานมาโดยใชขอมูลจากรอบสัญญาณไฟจราจรกอนหนาเพ่ือปรับปรุงการ

คํานวณสัญญาณไฟจราจรใหดีข้ึนในรอบถดัไปไดโดยอัตโนมัติ เชน กรณีที่ตรวจพบวาปริมาณจราจรมากกวา

การคํานวณเวลาไฟเขียวในรอบสัญญาณไฟที่ผานมา ระบบจะตองสามารถเพิ่มเวลาไฟเขียวในรอบถัดไปได 

นอกจากนี้ระบบจะตองมีการควบคุมแบบตอบสนอง (Actuation Control) ที่สามารถตอบสนองตออัตรา

การไหลของการจราจรตํ่าหรือไมมีแถวคอยไดดวยการลดเวลาไฟเขียวหรือเปล่ียนจังหวะสัญญาณไฟจราจร

ไดทันทีเพ่ือความลาชา (Delay) จากการสูญเสียเวลาไฟเขียวไปโดยเปลาประโยชน และตอบสนองตออัตรา

การไหลของจราจรหรือความยาวแถวคอยยังคงมีปริมาณสูงไดดวยการเพ่ิมเวลาไฟเขียวของจังหวะสัญญาณ

ไฟจราจรน้ันใหนานข้ึนเพ่ือลดความลาชา (Delay) จากการรอคอยสัญญาณไฟจราจรในรอบถัดไป ไดโดย

อัตโนมัติ

• สําหรับทางขามระบบตองมีการควบคุมแบบปรับตัวได (Adaptive Control) โดยใชขอมูลปริมาณคนขาม

ถนน จากเคร่ืองตรวจวัด (Detector) บริเวณทางมาลาย และใชขอมูลปริมาณคนรอขาม จากเคร่ืองตรวจวัด 

(Detector) บริเวณคนรอขาม เพ่ือชวยคํานวณระยะเวลาในการปลอยสัญญาณไฟจราจร นอกจากนี้ระบบ

จะตองมีการควบคุมแบบตอบสนอง (Actuation Control) ที่สามารถตอบสนองตอปริมาณคนขามถนนที่

รวดเร็วหรือไมมีคนรอขามบริเวณจุดรอขามไดดวยการตัดเวลาไฟเขียวหรือเปล่ียนจังหวะสัญญาณไฟจราจร

ไดทันทีเพื่อลดการสูญเสียเวลาไฟเขียวไปโดยเปลาประโยชน และตอบสนองตอปริมาณคนขามถนนหรือคน

รอขามบริเวณจุดรอขามยังคงมีปริมาณสูงไดดวยการเพ่ิมเวลาไฟเขียวของจังหวะสัญญาณไฟจราจรนั้นให

นานขึ้นจนถึงคาสูงสุดที่ต้ังไวในระบบ

• เคร่ืองตรวจวัดหลกั (Primary Detector) สามารถตรวจวัดปริมาณจราจร (Traffic Volume) และอัตราการ

ไหลของการจราจร (Flow Rate) สําหรับยานพาหนะ รวมถึงขอมูลปริมาณคนขามถนนสําหรับทางขาม โดย

สามารถอานขอมูลไดในชวงเวลาจริง (Real-time) อยางนอยทุกวินาทีในทุกทิศทางที่กําลังไดสัญญาณไฟ

เขียว นอกจากน้ีเคร่ืองตรวจวัดข้ันสูง (Advanced Detector) สําหรับยานพาหนะ สามารถตรวจวัดความ

ลาชา (Delay) หรือความยาวทายแถว (Queue Length) และสามารถอานขอมูลไดในชวงใกลเคียงเวลาจริง 

(Near-Realtime) อยางนอยทุก 5 นาทีในทุกทิศทางที่กําลังไดสัญญาณไฟเขียว

• สามารถทําการประสานสัมพันธจังหวะสัญญาณไฟจราจรกับทางแยกใกลเคียง และปรับคา Offset ให

สอดคลองกัน รวมทั้งสามารถจัดการจังหวะสัญญาณไฟจราจร เพ่ือปองกันและแกไขปญหาการจราจรติดขัด

จนทําใหทายแถวของยานพาหนะปดกั้นทางแยกได
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ซอฟตแวรประมวลผลระบบสัญญาณไฟจราจร Real Time Traffic Data มีคุณสมบัติดังน้ี

• สามารถรองรับการทํางานกับอุปกรณนับเวลาสําหรับยานพาหนะ และอุปกรณนับเวลาสําหรับคนขามถนน

กอนที่สัญญาณไฟเขียวจะเปล่ียนเปนสัญญาณไฟแดงเปนเวลาไดไมนอยกวา 5 วินาที และกอนที่สัญญาณไฟ

แดงจะเปล่ียนเปนสัญญาณไฟเขียวเปนเวลาไดไมนอยกวา 5 วินาที 

• สามารถสอบความผิดปกติของการทํางานของอุปกรณตางๆ ได

• มี User Interface ที่งายตอการใชงาน สามารถแสดงสถานะการทํางาน การเชื่อมตอของอุปกรณ ขอมูล

การจราจรสําหรับยานพาหนะสําหรับยานพาหนะและขอมูลคนขามถนนสําหรับทางขาม รวมถึงการกําหนด

และต้ังคาพารามิเตอรตาง ๆ ของระบบได

• สามารถจัดเก็บขอมูลการจราจรทั้ งหมดที่ ไดจากอุปกรณตรวจจับยานพาหนะแยกตาม Turning 

Movement รวมถึงขอมูลจังหวะเวลาของสัญญาณไฟจราจร และขอมูลคนขามถนนที่ไดจากอุปกรณ

ตรวจจับบุคคล โดยมีการสํารองขอมูลยอนหลังไดมากกวา 90 วัน พรอมทั้งสามารถออกรายงานสรุปผล

ขอมูลได

• รองรับการเชื่อมตอจากอุปกรณอื่นและเชื่อมตอผานระบบ Network โดยไมปดกั้นหรือมีขอจํากัดกับอุปกรณ

และซอฟตแวรจากผูผลิตรายอื่น และรองรับการทํางานไดอยางนอยดังนี้

ก)    รับคําส่ังการทํางานและการควบคุมจากศูนยควบคุมหรือระบบควบคุมสัญญาณไฟจราจรเปนพ้ืนที่ 

(Area Traffic Control : ATC) 

ข)    สงขอมูลสถานะการทํางานของอปุกรณและขอมูลการจราจรสําหรับยานพาหนะ และขอมลูคนขามถนน

สําหรับทางขาม

ค)    การเชื่อมตอส่ังงานตูควบคุมสัญญาณไฟจราจร

ง)     รองรับการทํางานกับอุปกรณนับเวลาสาํหรับยานพาหนะและอุปกรณนบัเวลาสําหรับคนขามถนน

• มีการจัดทําคูมือการใชงานซอฟตแวร โดยมีเน้ือหาอยางนอยดังนี้

ก)    แนะนํา User Interface และการใชงาน

ข)    ความหมายและการกําหนดคาพารามเิตอรตางๆ ของระบบ

ค)    รูปแบบและวิธีการเชื่อมตอจากอปุกรณอื่นผานระบบ Network

ง)     ระบบอื่น ๆ ที่เก่ียวของ

• มีลขิสิทธิ์ซอฟตแวรไมจํากัดเวลาการใชงานและสามารถปรับปรุงและพัฒนาซอฟตแวร เพื่อใหสามารถใชงาน

ไดอยางมีประสิทธิภาพเปนเวลาไมนอยกวา 5 ป

Product Description:
Embedded Processor
ชุดอปุกรณสําหรับควบคุมระยะไกล Embedded Processor พรอมซอฟตแวรประมวลผลระบบสัญญาณ

ไฟจราจร Real Time Traffic Data

Model : EMBED CPU SW

Product Profile of FORTH Traffic System

Manufactured under stringent control in an ISO 9001 Certified Production line 
by Forth Corporation Public Company Limited.

Genius Traffic System Co., Ltd.
77 Moo 11 Phuttamonthon 5 Rd.,

RaiKhing, Sampran, Nakhornpathom, 73210 Thailand

Telephone +66 2 615 2440, Fax +66 2615 2441, URL: www.gets.co.th

ชุด
อุป

กร
ณ

สํา
หรั

บค
วบ

คุม
ระ

ยะ
ไก

ล 
Em

be
dd

ed
 P

ro
ce

ss
or

พ
รอ

มซ
อฟ

ตแ
วร

ปร
ะม

วล
ผล

ระ
บบ

สัญ
ญ

าณ
ไฟ

จร
าจ

ร 
Re

al
 T

im
e 

Tr
af

fic
 D

at
a


